SR 11000 | M+F Lor ma

WELDING AUTOMATION

BN B TALIAN TECHNOLOGY




DESCRIZIONE

Posizionatore a rulli. Portata 11000 kg. Diametri da 400 a 4000
mm. Azionamento con motore elettrico a corrente alternata, con
inverter e riduttore. Impianto elettrico secondo norme CEl EN-
60204-1.

DESCRIPTION

Roller positioner. Load 11000 kg. Diameters between 400 and
4000 mm. Roller drive with AC electric motor with inverter (1] and
gearbox. Electric system complying with CEI EN-80204-1.

ONCAHNE

Ponunkosble Bpawatenu. [pysonoabemuocts 11000 kr, u
BO3MOXHbIM anameTpom nagenma ot 400 oo 4000 mm.
Onextpoasuratens AC c uxieeptopom (1) n peaykTopom.
3nekTpuyeckan cxema cooTBeTcTByeT cTaHmapTy CEl EN-
60204-1.

DESCRIPTION

Positionneur a rouleaux. Portee 11000 kg. Diammeétres entre 400
et 4000 mm. Actionnement avec moteur électrique a courant
alternée, avec inverter (1) et réducteur. Installation électrique
conforme aux norms CEl EN-60204-1.

BESCHREIBUNG

Rollenbockdrehvorrichtung. Tragkraft 11000 kg. Durchmesser von
400 und 4000 mm. Antrieb mit AC-Elektromotoren und Inverter (1]
und Untersetzung. Elektrische Anlage nach Norm CEl EN-60204-1.

DESCRIPCION

Posicionadore de rodillos. Portal 11000 kg. Diametros de 400 a
4000 mm. Accionamiento por motores eléctricos de corriente
alterna. Con inverter (1) y reductor. Instalacion eléctrica conforme
a las normas CEl EN-80204-1.
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SR 11000 | 400- 0,12- 360-
M+F " 4000 8 | 160 | 300 120 2270 = 2700 @ 500 1350 500 @ 3x400 24 | 2770x11350x500 | 294 | 385

Versione scorrevole su binari a richiesta. Version coulissante sur rails a la demande.

Sliding version on rails on demand. Fahrbare Version auf Geleisen

[To sanpocy mMoryT ycTaHaBnMBaTbCA Ha penbcax. Version corrediza sobre rail a solicitud.




